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增益幅度不一致条件下的 算法
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摘 要 阵元增益不一致导致 邓 仃算法的波达方向 估计性能恶化 本文提出了一种新的利用子空间

旋转不变性 的 以 估计算法
,

将 以 信息包含于矩阵的特征值估计中
,

但对增益幅度误差不敏感 由于未利用

增益幅度信息
,

估计结果可能存在模糊性
,

本文给出了解模糊方法及仿真实验结果
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